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Wyjscie sterujgce hamulcem w
serwonapedach ASTRAADA SRV

KONFIGUROWANIE WYJSCIA | SCHEMAT PODtACZEN ELEKTRYCZNYCH

Serwonapedy ASTRAADA SRV wyposazone sg w wyjscia dwustanowe, przy czym jedno z nich moze
petnic role wyjscia sterujgcego zataczaniem i wytgczaniem cewki hamulca wbudowanego w
serwosilniku. Niniejsza dokumentacja opisuje sposéb skonfigurowania i podtgczenia wyjscia do
petnienia takiej rolil.

Dziatanie takiego wyjscia jest nastepujace: jezeli serwonaped zostanie zatgczony sygnatem, badz tez
poleceniem SON, to serwowzmacniacz zatgczy obwdd zasilania cewki hamulca, co spowoduje jego
zwolnienie. Wycofanie sygnatu SON spowoduje wytgczenie obwodu hamulca, a wiec jego
zablokowanie.

Konfigurowanie wyjscia

Fabrycznie, wyjscie pigte ustawione jest do petnienia roli sterujgcej zatgczaniem i wytgczaniem cewki
hamulca. Dla wyjscia pigtego parametrem konfiguracyjnym petnionej funkc;ji jest P3.14. Oczywiscie
nie stoi nic na przeszkodzie, aby takg funkcje przypisa¢ innemu wyjsciu. Domysina konfiguracja
wyjscia pigtego jest nastepujaca:

Parametr Opis Wartos¢

P3.10 Funkcja petniona przez wyjscie 1

P3.11 Funkcja petniona przez wyjscie 2

P3.12 Funkcja petniona przez wyjscie 3

P3.13 Funkcja petniona przez wyjscie 4

P3.14 Funkcja petniona przez wyjscie 5 | 0x05 lub 0x105 oznacza ustawienie funkcji BRK,

czyli sterowania cewkg hamulca. Ustawienie 0x105
oznacza zanegowang logike dziatania wyjscia, co
nalezy rozpatrywac tacznie z logikg przekaznika
posredniczacego.

P3.15 Funkcja petniona przez wyjscie 6

1 Nalezy przypomnieé, ze hamulec wbudowany w serwonapedzie jest hamulcem postojowym. Uzycie go do
hamowania dynamicznego moze doprowadzi¢ do nieodwracalnego uszkodzenia.
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Schemat podtaczen elektrycznych — dotyczy serwowzmacniaczy w wersji Standard

Ze wzgledu na znaczny prad, jaki jest pobierany przez cewke hamulca, nalezy zastosowac przekaznik
posredniczacy. Jego amperaz powinien by¢ dobrany zgodnie z pragdem pobieranym przez cewke
hamulca (prad ten zalezy od wielkosci serwosilnika).

Nalezy zastosowac osobny zasilacz dla obwodu cewki ze wzgledu na indukcyjny charakter obcigzenia,
co w konsekwencji moze prowadzi¢ do generowania znaczacych napieé wstecznych i zaktécen. Nalezy
tez pamietad o uzyciu diod gaszacych napiecie wsteczne z cewki przekaznika oraz z cewki hamulca.

Obcigzalnos¢ wyjs¢ dwustanowych serwowmacniacza wynosi 50mA, a napiecie maksymalne 30VDC,
co nalezy mie¢ na uwadze dobierajgc odpowiedni przekaznik posredniczacy.

Podtfaczenie hamulca do wyjscia pigtego ilustruje ponizszy schemat:
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Zaciski w gniezdzie przytgczeniowym CN1:
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Schemat podfaczen elektrycznych — dotyczy serwowzmacniaczy w wersji EtherCAT

W przypadku serwowzmacniaczy wykonanych w wersji EtherCAT, konfigurowanie i podfaczanie
wyjscia zataczajgcego cewke hamulca jest analogiczne jak dla serwowzmacniaczy Standard, z tg
rdznicg, ze serwowzmachniacz taki ma nieco mniej wyjs¢ i funkcja sterowania cewkg hamulca moze
by¢ przypisana wytacznie dla wyjscia drugiego. Konfigurowanie funkcji dla tego wyjscia odbywa sie w
parametrze P3.11.

Parametr Opis Wartos¢
P3.11 Funkcja petniona 0x05 lub 0x105 oznacza ustawienie funkcji BRK, czyli
przez wyjscie 2 sterowania cewka hamulca. Ustawienie 0x105 oznacza

zanegowang logike dziatania wyjscia, co nalezy rozpatrywac
tacznie z logika przekaznika posredniczgcego.

Schemat podtaczen jest nastepujacy:
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Prad pobierany przez cewke hamulca
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NUMER MOC SILNIKA MOMENT SitY PRAD HAMULCA
KATALOGOWY | [KW] [NM] [A] (24VDC)
SILNIKA
AS63MTB20C2-1 | 0,2 0,64 0.5
AS63MTB20C4-1 | 0,4 1,27 0.5
AS63MTB20C7-1 | 0,75 2,4 0.6
AS63MTB21CO-I 1 4 0.6
AS63MTB41C5-I 1,5 7,7 1.1
AS63MTB42C0-I 2 10 1.1
AS63MTB43CO-I | 3 19 1.2
AS63MTB44C4-| | 4,4 27 1.2
AS63MTB45C5-1 | 5,5 35 1.2
AS63MTB20C2-A | 0,2 0,64 0.5
AS63MTB20C4-A | 0,4 1,27 0.5
AS63MTB20C7-A | 0,75 2,4 0.6
AS63MTB21CO-A | 1 4,78 1.1
AS63MTB42CO-A | 2 9,55 1.1
AS63MTB43CO-A | 3 19 1.2
AS63MTB44CA-A | 4,4 27 1.2
AS63MTB45C5-A | 5,5 35 1.2
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Wtyczka do podtgczenia zasilania 24VDC dla hamulca dostarczona jest wraz z silnikiem.
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