{7 ASTOR

. Falownik 15 kW tréjfazowy wektorowy, STO, filtr
EMC

Sku: AS24DRV4015

W

7 A ASTRAADA

2390 PLN netto

[[ B Przesytka kurierska - 25 PLN netto (Od 5000 PLN lub odbiér osobisty - bezptatnie)
@ Produkt objety jest pomoca techniczna ASTOR

G’)\ Mozesz zwréci¢ produkt do 14 dni.

Opis produktu

Astraada DRV-24 to seria falownikéw ogélnego przeznaczenia, ktére moga sterowacd pracg silnikéw w zakresie mocy 0.4~110 kW,
zaréwno w trybie skalarnym, jak réwniez bezczujnikowym wektorowym.

W zakresie matych mocy (0.4~2.2 kW) urzadzenia majg znang z serii DRV-22 niewielka, kompaktowg obudowe ze zintegrowanym
panelem sterowania, umozliwiajgcg montaz na szynie DIN oraz dopiecie rekomendowanego filtra EMC kategorii C3. Aby spetnic
normy kompatybilnosci elektromagnetycznej nalezy wtedy dobrac i zamontowac z przemiennikiem jeden z filtrow wejSciowych.
Falowniki o mocy 4~110 kW maja konstrukcje znang z serii DRV-23, z wyjmowanym panelem sterowania oraz standardowo
wbudowanym filtrem EMC kategorii C3.

Przemienniki Astraada DRV-24 posiadaja wbudowane wejscie bezpieczenstwa STO (Safe Torque Off), umozliwiajgce uruchomienie
procedury bezpiecznego stopu urzgdzenia. Zastosowanie wejscia STO ogranicza koniecznos¢ stosowania dodatkowych elementéw
sterujgcych, a tym samym upraszcza budowe uktadu napedowego i zmniejsza jego koszty.

metody sterowania silnikiem:

wektorowe bez sprzezenia zwrotnego (SVC - Sensorless Vector Control)

skalarne U/f

funkcja bezpiecznego wytgczenia momentu (STO)

wbudowane 1/O: 4xDI, 1xHDI, 2xAl, 1xDQOY, 2xDOR* , 2xAO0* (*dla modeli * wejscia w logice dodatniej/ujemnej
interfejs RS-485 z Modbus RTU

interfejs Ethernet z Modbus TCP za pomoca opcjonalnego konwertera

* 30 miesiecy gwarancji

Dlaczego przemienniki czestotliwosci Astraada DRV-24 to bezpieczna inwestycja:

* Posiadaja funkcje bezpiecznego wytgczenia momentu (STO)

e Kazde urzadzenie posiada 30 miesiecy gwarancji

* Liczne poradniki, ktére pomagaja w uruchomieniu falownika

* Inzynierowie Pomocy Technicznej ASTOR chetnie pomoga podczas wdrozenia i instalacji

Dlaczego u nas?

e Zamawiasz, optacasz do 14 i wysytasz na drz@astor.com.pl potwierdzenie przelewu - sprzet nastepnego dnia jest u Ciebie!

» Kazde urzadzenie mozesz wypozyczy¢ i przetestowac przed zakupem

e Program Zyskujesz z ASTOR - kupujac sprzet otrzymujesz Wsparcie Techniczne lub dodatkowe rabaty w sklepie internetowym
Schemat potgczen obwodu sterowania



Na co zwréci¢ uwage przy doborze falownika?

Zakup falownika warto rozpocza¢ od okreslenia jego przeznaczenia. To krétkie zestawienie pomoze Ci wybrac¢ wtasciwg serie

przemiennikéw dostepnych w naszej ofercie:

DRV-24 (ekonomiczne) DRV-240 (maszynowe) DRV-260 (do wentylatoréw i pomp) DRV-28A (zaawansowane) Opis Seria
ekonomicznych przemiennikéw znajdujgca zastosowanie w prostszych rozwigzaniach. Dla mniejszych mocy charakteryzuje je
kompaktowa budowa. Seria ekonomicznych falownikéw dostosowana do zastosowan maszynowych. Charakteryzuje sie wieloma
wbudowanymi funkcjami i kompaktowoscia urzadzen. Falowniki tej serii sg dostosowane do pracy w systemach wykorzystujacych
wentylatory i pompy, charakteryzujgcych sie zmienno-momentowym trybem pracy. Seria wielofunkcyjnych falownikéw
umozliwiajgca sterowanie silnikami wysokoobrotowymi. Moga pracowac jako niezalezne, lokalne uktady napedowe. Zakres mocy 1x
230VAC: 0.4 - 22 kW
3x 400VAC: 0.7 - 22 kW 1x 230VAC: 0.2 - 4 kW
3x 400 VAC: 0.4 - 22 kW 3x 400VAC: 1.5 - 630 kW 3x 400VAC: 1.5 - 500 kW
3x 525VAC: 1.5 - 500 kW
3x 660VAC: 22 - 500 kW Rodzaj silnikéw 3-fazowe: Asynchroniczne 3-fazowe: Asynchroniczne, Synchroniczne 3-fazowe:
Asynchroniczne, Synchroniczne 3-fazowe: Asynchroniczne, Synchroniczne Sterowanie
* Wektorowe bezczujnikowe (SVC) ¢ Skalarne
* Wektorowe bezczujnikowe (SVC) ¢ Skalarne
* Wektorowe bezczujnikowe (SVC) ¢ Skalarne
e Wektorowe ze sprzezeniem zwrotnym (VC) * Wektorowe bezczujnikowe (SVC) ¢ Skalarne Komunikacja
* Modbus RTU (przez wbudowany RS-485)
e Modbus RTU (przez wbudowany RS-485)¢ Opcje: Modbus TCP, Profinet, Ethernet/IP, EtherCAT. Ethernet UDP, Ethernet over
EtherCAT (EoE), Profinet + Ethernet UDP
* Modbus RTU (przez wbudowany RS-485)¢ Opcje: Modbus TCP, Profinet, Profibus DP, CANopen
e Modbus RTU (przez wbudowany RS-485)¢ Opcje: Profinet, Profibus DP, Modbus TCP, EtherCAT, Ethernet/IP, CANopen, WiFi,
Bluetooth Wejscia / Wyjscia 4x DI, 1x HDI, 1x DO,
2x Al, 1/2x AO, 2x DOR 4x DI, 1x HDI, 1x HDO,
2x Al, 1x AO, 1x DOR 5x DI, 1x HDI, 1x DO,
2x Al, 2x AO, 2x DOR 4x DI, 2x HDI, 1x DO, 1x HDO,
2x Al, 1x AO, 2x DOR Przecigzalnos¢ pragdowa 150% In przez 60s
200% In przez 1s 150% In przez 60s
180% In przez 10s
200% In przez 1s 110% In przez 60s co 5 min
(seria do lekkich zastosowan) 150% In przez 60s
200% In przez 1s Funkcja STO
e SIL2, PLd CAT.3: 1x230VAC 0.4 - 2.2 kW, 3x400VAC 0.7 - 2.2 kW
 SIL3, PLe CAT.3: 3x400VAC 4 - 22 kW
SIL3, PLe CAT.3 *SIL3, PLe CAT.3

(*) Falowniki serii DRV-260 z funkcjg bezpieczehstwa STO sg dostepne w sprzedazy od marca 2025 roku. Falowniki zakupione do

stycznia 2025 roku oraz te z kodem katalogowym z kohcédwka ,-BS” nie posiadajg tej funkcji.

SIL2, PLd CAT.3 Modut hamujacy Wbudowany modut hamujacy Wbudowany modut hamujgcy Brak Wbudowany dla mocy = 37 kW
Opcjonalny, zewnetrzny dla mocy = 45 kW Mozliwosci montazu

¢ Szyna DIN: 0.4-2.2 kW

« Scienny: 4-22 kW

e Szyna DIN: 0.2-2.2 kW 1x230VAC, 0.4-4 kW 3x400VAC
» Kotnierzowy: 4 kW 1x230VAC, 5.5-22 kW 3x400VAC
« Scienny: 0.2-22 kW

e Kotnierzowy: = 200 kW
* Podtogowy: 220-500 kW
« Scienny: 1.5-250 kW

e Kotnierzowy: 1.5-200 kW

« Scienny: 1.5-315 kW

* Podtogowy: 220-500 kW

* Na postumencie: 220-315 kW
Panel



e Wbudowany LED dla mocy = 2.2 kW
* Wbudowany LED z mozliwos$cig oddalenia dla mocy = 4 kW

* Wbudowany LED
¢ Wspiera dodatkowe panele: LED oraz LCD (w jezyku polskim / angielskim)

* Wbudowany LED dla mocy = 22 kW
¢ Wbudowany LED z mozliwoscig oddalenia dla mocy = 30 kW
* Wspiera dodatkowe panele: LED oraz LCD (w jezyku angielskim)

* Wbudowany LCD z mozliwoscig oddalenia (w jezyku polskim / angielskim)
Dual rating Nie Tak Nie Tak Stopien ochrony IP20 IP20 IP20 = 200 kW
IPO0 = 220 kW IP20
IP55 (opcja 4-110 kW) Odpornos¢ srodowiskowa
e Chemiczne: 3C2
* Mechaniczne: 352
e Zanieczyszczenia: PD2

¢ Chemiczne: 3C2
* Mechaniczne: 352
e Zanieczyszczenia: PD2

¢ Chemiczne: 3C3
* Mechaniczne: 352
e Zanieczyszczenia: PD2

e Chemiczne: 3C3

e Mechaniczne: 352

e Zanieczyszczenia: PD2

Temperatura pracy -10°C + 50°C, z obnizeniem mocy powyzej 40 stopni -10°C + 50°C -10°C + 50°C, z obnizeniem mocy powyzej
40 stopni -10°C + 50°C, z obnizeniem mocy powyzej 40 stopni Wbudowane filtry C3 = 4 kW C2 =< 4 kW 1x230VAC
C3 = 0.4 kW 3x400VAC C2 = 22 kW
C3 = 30 kW C3 dla wszystkich mocy Zewnetrzne filtry (opcjonalne) Wejsciowe klasy C2 oraz C3
Wyjsciowe (w tym sinusoidalne) Wejsciowe klasy C2
Wyjsciowe (w tym sinusoidalne) Wejsciowe klasy C2
Wyjsciowe (w tym sinusoidalne) Wejsciowe klasy C2
Wyjsciowe (w tym sinusoidalne) Dtawik DC Wbudowany dla 18-22 kW Brak Brak Wbudowany dla mocy 18-110 kW
Opcja dla mocy >110 kW Chtodzenie

¢ Aktywne, powietrzem

* Pasywne: 1x230VAC 0.2-0.75 kW, 3x400VAC 0.4-1.1 kW
* Aktywne, powietrzem: pozostate

* Aktywne, powietrzem

e Aktywne, powietrzem
Zabezpieczenie przeciwzwarciowe
¢ Na szynie DC: = 4 kW

* Na fazie V oraz W: 4-7.5 kW

¢ Na wszystkich fazach: 11-22 kW

* Na wszystkich fazach
* Na wszystkich fazach
* Na wszystkich fazach
Wybrane funkcje

* Regulator PID

e Tryb wielobiegowy (mozliwos¢ zdefiniowania 16 predkosci za pomoca wejs¢ cyfrowych)

* Mierzenie temperatury silnika z poziomu wejscia cyfrowego



¢ Sterowanie 2 silnikami (przetagczanie miedzy zestawami parametréw)
* Regulator PID
e Tryb wielobiegowy (mozliwos¢ zdefiniowania 16 predkosci za pomoca wejs¢ cyfrowych)

* Sterowanie kaskadowe (mozliwos¢ obstugi az 8 pomp)
* Regulator PID
* Tryb wielobiegowy (mozliwos$¢ zdefiniowania 16 predkosci za pomocg wejs¢ cyfrowych)

* Sterowanie pozycja z wykorzystaniem enkodera (z wykorzystaniem opcjonalnej karty)
« Sterowanie 2 silnikami (przetaczanie miedzy zestawami parametréw)

* Regulator PID

e Tryb wielobiegowy (mozliwos¢ zdefiniowania 16 predkosci za pomoca wejs¢ cyfrowych)
Zastosowania

¢ Systemy zasilane 1-fazowo

* Systemy matej mocy

» Aplikacje wielonapedowe (np. rolotoki)
* Systemy zasilane 1-fazowo / matej mocy wymagajgce komunikacji

* Napedy lekkich przenosnikéw
e Branza HVAC i Wod-Kan
* Systemy wykorzystujgce pompy gtebinowe

* Napedy wymagajace bardzo duzego momentu (juz od 0,5 Hz)

* Duza doktadnos¢ sterowania

* Zaawansowane systemy automatyzacji

Pokaz wiecej szczegotdw Ukryj szczegdty jQuery('#tabela-falowniki tr:nth-of-type(n+7)').addClass('row-prehidden');

W kazdej z tych serii przemienniki czestotliwosci wystepujg w wielu wersjach. Jak dobra¢ sposréd nich odpowiedni do rozwigzania,

ktérego szukasz?

Silnik Obcigzenie | / O Komunikacja Miejsce

Podstawowym krokiem przy doborze falownika jest okreslenie specyfikacji silnika, w szczegdlnosci jego mocy. Potrzebne informacje
znajduja sie na tabliczce znamionowej napedu. Falowniki sg rozdzielane na podstawie ich mocy wyjsciowe;.

Kolejnym waznym aspektem jest obcigzenie silnika. Wptywa ono m.in. na metode sterowania oraz typ rozruchu. Dla przyktadu,
DRV-260 sprawdzi sie w przypadku pracy zmienno-momentowej, w uktadach o niewielkim obcigzeniu.

Falowniki wyposazone sg w wejscia / wyjscia dyskretne oraz analogowe. Wazne jest zorientowanie sie, czy falownik jest wyposazony
w odpowiednia liczbe wejs¢ / wyjsc¢ potrzebnych do pracy ukfadu. Istotng informacja jest takze logika obstugi wejs¢ dyskretnych.

Okreslenie sposobu komunikacji falownika z systemem sterowania jest takze kluczowym aspektem. Oprécz wbudowanej
funkcjonalnosci w tym zakresie, opcje komunikacyjne moga by¢ rozszerzone z wykorzystaniem odpowiednich kart.

Wieksza moc falownika idzie w parze ze zwiekszong przestrzenia, ktérg zajmuje urzadzenie. Waznym etapem jest ustalenie i
weryfikacja, czy posiadamy odpowiednig ilos¢ miejsca przewidzianego na montaz, z uwzglednieniem odpowiednich modutéw i
odlegtosci.



Parametry produktu

Metoda sterowania

Rodzaje silnikéw
Zakres napiec zasilajacych (Un £15%Un)
Moc (kW)

Znamionowy prad wyjsciowy
Czestotliwos¢ wyjsciowa
Czestotliwos¢ kluczowania
Maksymalny moment rozruchowy
Prad przecigzeniowy

Temperatura pracy
Wejscia / Wyjscia (1/0)
Wejscia dyskretne
Wyjscia dyskretne
Wyjscia przekaznikowe
Wejscia analogowe

Wyjscia analogowe

Funkcjonalnos¢

Funkcja bezpiecznego wytgczenia momentu (STO)
Obstugiwane protokoty komunikacyjne

Wbudowany filtr wejsciowy EMC

Montaz , ksigzkowy”

Wbudowany modut hamujacy

Wbudowany panel sterowania

Kopiowanie parametréw przez panel zewnetrzny
Wymiary

Wazniejsze funkcje

Wektorowe(SVC)

Skalarne U/f

Asynchroniczne
400 VAC 3-fazowe
15

32 A

0 + 400 Hz

1 kHz = 15 kHz

150% przy 0,5Hz (SVC)
150% In przez 60s

200% In przez 1s

-10°C + 50°C
5 (1 HDI)

1

2

1 (0-10V, 0-20mA)

1 (-10V + 10V)

2 (0-10V, 0-20mA)

SIL3 PLe CAT.3
Modbus RTU (RS-485)

Modbus TCP (Ethernet) za pomoca konwertera

Tak (zgodny z IEC61800-3 C3)
Tak
LED (mozliwo$¢ wypuszczenia jako panel oddalony)
e Wysokos¢ (H): 320,00 mm
e Szerokos¢ (W): 170,00 mm
¢ Gtebokos¢ (D): 196,30 mm
e Mozliwos¢ zabezpieczenia hastem
e Statyczna / Dynamiczna autokonfiguracja silnika
¢ Konfiguracja z poziomu panelu sterowania, magistrali
komunikacyjnej
e Regulator PID, Tryb pracy oscylacyjnej, Automatyczna
regulacja napiecia (AVR)
e Odpornos¢ na krétkotrwate zaniki zasilania,
Zabezpieczenia - ponad 23 funkcje ochrony
e Programowalna charakterystyka rozruchowa, Lotny start
* Programowanie funkcji dla wejs¢ / wyjs¢ sterujgcych
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