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Aktualnosci

Szanowni Panstwo,

gdy pisze te
stowa, caty swiat
zyje mistrzostwa-
mi Swiata w pitce
noznej. O mundia-
lu mowi sie i pisze
wszedzie. Ja jednak osmiele sie zary-
zykowac twierdzenie, ze nie sama pit-
ka cztowiek zyje. Dlatego chciatbym
zacheci¢ Panstwa, aby w spokojnej
chwili, na przyktad miedzy kolejnymi
meczami, przeczyta¢ najnowszy nu-
mer Biuletynu Automatyki. Przyznaje,
my tez dalismy sie wciggnac¢ w pitkar-
ski wir i postanowiliSmy napisac¢ pare
stéw o futbolu. Mam jednak nadzieje,
ze réznorodnos¢ poruszonych w tym
numerze tematéw sprawi, ze jak zwy-
kle kazdy bedzie mégt znalez¢ cos
ciekawego dla siebie.

Wiele miejsca poswiecamy tym ra-
zem zagadnieniom komunikacji
i transmisji danych w zastosowa-
niach przemystowych - szczegdlnie
polecam artykut o projektowaniu sie-
ci bezprzewodowych. Tradycyjnie pi-
szemy réwniez o oprogramowaniu
przemystowym. Tym razem postara-
my sie przekona¢ Panstwa, ze
InTouch jest dobrym przyktadem na
to, jak nalezy projektowac efektywne
i tatwe w uzyciu programy kompute-
rowe. Polecam rowniez artykut ze
strony 27, ktéry udowadnia, ze nie
jest prawdg spotykane czasem
stwierdzenie, jakoby na polskich
uczelniach technicznych nie wymy-
slano niczego, co mozna zastosowac
w praktyce.

Zapraszam tez Panstwa na orga-
nizowang przez firme ASTOR konfe-
rencje WonderWorld. Bedzie to bar-
dzo znaczgce wydarzenie, na ktérym
z pewnoscig warto byé. Wiecej infor-
macji moga Panstwo znalez¢ na stro-
nach 4i7.

Mateusz Pierzchata
mateusz.pierzchala@astor.com.pl
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Aktualnosci

Nowe podreczniki w jezyku
polskim

Firma ASTOR od poczatku swojej
dziatalnosci w roli dystrybutora au-
tomatyki przemystowej stawia sobie
za cel, aby kazdy zainteresowany tq
tematyka miat swobodny dostep do
wiedzy o produktach oferowanych
przez firme. Corocznie wiele pod-
recznikdw dotyczacych systemoéw
sterowania GE Fanuc Automation,
oprogramowania Wonderware oraz
radiomodemow Satel ttumaczonych
jest na jezyk polski. Wszystkie te po-
zycje dostepne s3 bezptatnie
w "Centrum technicznym" na stronie
internetowej www.astor.com.pl.

W ostatnim czasie pojawity sie na-
stepujace tytuty:

PACSystems RX3i - Opis systemu
InTouch 9.5 - Podrecznik uzytkownika
InTouch 9.5 - Opis funkcji, pdl
i zmiennych systemowych

InTouch 9.5 - Menedzer receptur
InTouch 9.5 - SPC Pro

InTouch 9.5 - Modut SQL Access

Dwukrotnie wzrosta liczba
aplikacji przemystowych opartych
na technologii ArchestrA

Podwoita sie liczba klientéw na rynku
przemystowym, wykorzystujgcych
technologie ArchestrA w oprogramo-
waniu Wonderware wspomagajgcym
podnoszenie wydajnosci produkgji.
Certyfikowani integratorzy Wonder-
ware wdrozyli prawie 1000 syste-
mow automatyki i informatyki prze-
mystowej w ponad 700 fabrykach.
Wdrozone rozwigzania obejmuja
funkcjonalnoscia obszary nadzoru
nad systemami sterowania, rozpro-
szonych systeméw SCADA, a takze
systeméw do zarzadzania produkcjg
i wydajnoscia. Skalowalnos¢, wielo-
krotne wykorzystywanie gotowych
fragmentéw aplikacji oraz modelo-
wanie struktury fabryki, sprawiaja,
ze system dopasowuje sie do kolej-
nych wyzwan pojawiajacych sie
w procesie produkcyjnym.
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Firma ASTOR laureatem Medalu Europejskiego

W XII Edycji Medalu Europejskiego dla Ustug, przedsiewziecia orga-
nizowanego przez Urzad Komitetu Integracji Europejskiej i Business Cen-
tre Club, w gronie laureatow, juz po raz czwarty, znalazta sie firma
ASTOR. Tym razem Medalem Europejskim zostaty nagrodzone szkolenia
techniczne organizowane w Centrach Szkoleniowych ASTOR.

Medal Europejski jest ogdélnopolskim przedsiewzieciem organizowa-
nym przez Urzad Komitetu Integracji Europejskiej i Business Centre Club.
W konkursie wyrézniane sg dynamiczne i preznie dziatajace firmy, a ce-
lem przedsiewziecia jest promocja produktow i ustug najwyzszej jakosci
odpowiadajgcych standardom europejskim. Od pierwszej edycji Medalu

- Europejskiego organizowa-
nego w dwoch kategoriach —
dla wyrobow i dla ustug wy-
rézniono ponad 1000 firm.

Uroczyste zakonczenie
XIl edycji i wreczenie medali
miato miejsce w Sali Kolum-
nowej Sejmu RP przy ul.
Wiejskiej w Warszawie.

Konferencja WonderWorld
juz wkrotce w Polsce

W dniach 3-4 pazdziernika 2006 roku
w Warszawie odbedzie sie organizowana
przez firme ASTOR konferencja uzytkowni-
kow oprogramowania przemysfowego
pod hastem ,WonderWorld 2006 — The
Power of Applied Knowledge for Opera- —
tional Excellence”. Konferencja przezna- w
czona jest dla kadry zarzadzajacej firm
produkcyjnych i zaktadéw przemystowych
oraz dla przedstawicieli dziatow IT, automatyki i stuzb utrzymania ruchu
tych przedsiebiorstw.

Wydarzenie to jest czescig swiatowego cyklu konferencji pod wspdl-
ng nazwg WonderWorld. Konferencje odbeda sie w 18 miastach, zloka-
lizowanych w 16 krajach na 4 kontynentach. Cykl rozpoczyna sie 27
wrzesnia 2006 roku konferencjg w Niemczech, a konczy sie konferencjg
7 grudnia w Japonii. Polska jest drugim w kolejnosci krajem, do ktére-
go zawita cykl. Cykl konferencji sponsoringiem objeta firma Microsoft,
wieloletni partner biznesowy firmy Wonderware.

W polskiej edycji podczas dwdch dni, w dwdch réwnolegtych se-
sjach: biznesowej oraz specjalistycznej, wystgpia prelegenci z Polski i za-
granicy prezentujgc m.in. zastosowanie wspoétczesnych systeméw infor-
matycznych w osigganiu doskonatosci operacyjnej firm produkcyjnych,
nowoczesne rozwigzania informatyczne do zarzadzania produkcjg i wy-
dajnoscia, technologie stuzace do integracji systemoéw produkcyjnych
i biznesowych, oraz sposoby efektywnego budowania i zarzadzania in-
frastrukturag IT w firmie produkcyjnej.




Aktualnosci

Nowe produkty FANUC Robotics

Firma FANUC Robotics wprowadza do sprzedazy nowy kontroler
R-J3iC, ktory jest nastepca kontrolera R-J3iB. Bedzie on poczatkowo ofe-
rowany z robotami serii: M-710 i R2000, tworzac odpowiednio systemy:
M-710iC (poprzednio M-710iB) i R-2000iB (poprzednio R-2000iA).
W przysziosci takze pozostate roboty z oferty FANUC Robotics bedg ofe-
rowane z nowym kontrolerem.

Najwazniejsze nowe cechy kontrolera R-J3iC:

v zwigkszono maksymalng ilos¢ zewnetrznych osi, ktére moze ob-

stuzy¢ kontroler do 40,

v zwiekszono doktadnos¢ poprzez kompensacje wptywu zginania

ramion robota wynikajacego z grawitacji lub przyspieszen,

v zwiekszono efektywnosc¢ systemu chfodzenia kontrolera,

v/ przyspieszono start systemu po
awarii zasilania,

v kontroler w sposoéb ciggty monito-
ruje parametry systemu na wypa-
dek przegrzania silnikdw, zaburzen
momentu, przecigzen oraz monito-
ruje aktualng pozycje silnikdw,

v i-Pendant jest teraz wyposazeniem
standardowym,

v kontroler moze obstuzy¢ do 1024
wejs¢ i 1024 wyjs¢,

v kontroler umozliwia zapisanie do
11000 pozycji robota w ramach
standardowej pamieci.

Nowa wersja portalu SuiteVoyager

Firma Wonderware wprowadzita do oferty nowg wersje oprogra-
mowania SuiteVoyager 2.6. Oprogramowanie to pozwala firmom
podnosi¢ wydajnos¢ produkcji. Poprzez dynamiczne analizy oraz ra-
portowanie kluczowych wskaznikéw wydajnosciowych i produkcyj-
nych, pomaga w podejmowaniu proaktywnych decyzji zwiekszajgcych
zyskownosc i efektywnosc¢ przedsiebiorstwa.

Jako serwer informacji produkcyjnych, oprogramowanie
SuiteVoyager 2.6 dostarcza uzytkownikom aktualnych informacji,
a takze umozliwia scentralizowane zarzadzanie bezpieczenstwem i ad-
ministrowanie serwerem, podnoszac tym samym elastycznosc i efek-
tywnos¢ funkcjonowania fir-
my. SuiteVoyager 2.6 wyko- |
rzystuje najnowsze techno-
logie sieciowe, bez dodatko-
wego programowania daje
mozliwos¢ podgladu infor-
macji pochodzacych z jednej
lub  z wszystkich  fabryk
przedsiebiorstwa produkcyj-
nego jednoczesnie.

Nowe komputery Wonderware
Firma Wonderware poszerza oferte
komputeréw panelowych oraz tzw.
tabletéw wyposazonych w wizuali-
zacje InTouch o nowe modele. Sa
wsrod nich przemystowe komputery
bez ekranow, tzw. BoxPC. Posiadaja
one zainstalowany system operacyj-
ny WindowsXP Pro, gotowy do pra-
cy InTouch Runtime 2000 zmien-
nych lub InTouch View dla Industrial
Application Server oraz narzedzia do
tworzenia kopii zapasowych syste-
mu operacyjnego i jego odtwarza-
nia. Komputery te sg pasywnie chto-
dzone.

Dla rozwigzan bazujacych na tech-
nologii Terminal Services dedykowa-
ny jest z kolei tzw. ThinClient PC.
Jest to koncéwka terminalowa
wspotpracujaca z serwerem sesji ter-
minalowych. Wraz z komputerem
otrzymujemy takze licencje na
InTouch Runtime 2000 zmiennych.
Takze ten komputer jest chtodzony
pasywnie, co wyraznie zwieksza je-
go niezawodnosc.

Wonderware otrzymat nagrode
Frost & Sullivan Company of the
Year 2006

Po raz kolejny firma Wonderware
zostata wyrdzniona przez Frost &
Sullivan za oferowanie skutecznych
rozwigzan w zakresie zarzadzania
informacja w skomplikowanym glo-
balnym srodowisku. Tym razem na-
groda Company of the Year w kate-
gorii Human Machine Interface
(HMI) przyznana zostata za reago-
wanie na potrzeby klientow, ciggte
spetnianie obietnic i dostarczanie
klientom na catym swiecie nowocze-
snych i efektywnych rozwigzan.
Firma Frost & Sullivan docenita opro-
gramowanie ArchestrA za mozli-
wos¢ fatwiejszego tworzenie aplika-
cji, ktore dzieki niej mogg by¢ budo-
wane z istniejacych juz elementéw,
bez koniecznosci programowania
od podstaw.
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ASTOR na targach

W pierwszej potowie 2006 roku firma ASTOR tradycyjnie prezentowata swojq oferte na wielu impre-
zach targowych. Jak co roku bylismy obecni na targach Automaticon w Warszawie oraz Wod-Kan
w Bydgoszczy. Po raz pierwszy natomiast ASTOR byt wspotwystawcg na targach AUTOMATICA w Mo-
nachium, gdzie przedstawicieli firmy mozna byto spotka¢ na wspdlnym stoisku z FANUC Robotics.
Wszystkie imprezy byty bardzo owocne i pozwolity nawigza¢ wiele ciekawych kontaktow.
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Satelline-3AS(d) VHF
Nowy model radiomodemu

W ofercie firmy Satel pojawit si¢ nowy radiomodem — Satelline-
-3AS(d) VHF. Radiomodem ten jest zupetnie nowym rozwigza-
niem, przeznaczonym dla pasma 160 MHz. W niniejszym arty-

kule prezentujemy krotka charakterystyke tego modelu.

Radiomodem Satelline-3AS(d) VHF sktada sie
z modemu, nadajnika oraz odbiornika radiowego,
zintegrowanych w aluminiowej obudowie.
Na zewnatrz obudowy wyprowadzone jest
gniazdo portu szeregowego oraz ztacze an-
tenowe typu TNC. Na obudowie umieszczo-
ny jest zestaw diod informujacych o stanie
linii sygnatowych portu szeregowego.

Radiomodem pracuje w zakresie czesto-

tliwosci 138 — 174 MHz, czyli w tzw. pa-
smie VHF — stad tez nazwa urzadzenia.
Odstep sasiedniokanatowy to
12.5 kHz lub 25 kHz. W pierw-
szym przypadku uzytkownik ma
do dyspozycji 160 kanatéw,
w drugim 80. Satelline-3AS(d)
VHF jest kompatybilny z trzema
standardami interfejsow: RS232,
RS422 oraz RS485.
Dostepne s cztery modele ra-
diomodemow  Satelline-3AS(d)
VHF. Pierwszy z nich to wersja
podstawowa — odpowiednik ra-
diomodemu  Satelline-
-3AS. Drugim modelem
jest radiomodem do-
datkowo wyposazony
w podswietlany wy-
swietlacz ciektokrysta-
liczny oraz czteroprzyci-
skowg miniklawiature. Dzigki temu
mozliwa jest zmiana wszystkich usta-
wien urzadzenia, przez co nie ma ko-
niecznosci podtaczania komputera
i wykorzystywania programu termi-
nala (analogicznie jak w przypadku
radiomodemoéw 3ASd). Kolejng od-
miang jest radiomodem bez wyswie-
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Tomasz Michatek
ASTOR Krakéw

tlacza LCD i miniklawiatury, za to wyposazony
w dodatkowy element chtodzacy. Zastosowanie
dodatkowego elementu chtodzacego jest wy-
magane w przypadku uzywania do transmisji
maksymalnej mocy nadajnika (5 W). Ostatnig
odmiang radiomodemu Satelline-3AS(d) VHF
jest model wyposazony zaréwno w wyswie-
tlacz ciektokrystaliczny z miniklawiatura jak
i dodatkowy element chtodzacy.
Radiomodem Satelline-3AS(d) VHF cha-
rakteryzuje sie maksymalng moca 5 W. Moc
ta jest programowo konfigurowalna
i moze wynosi¢: 100 mW, 500
mW, 1 W oraz 5 W. Natomiast
czutos¢ odbiornika wynosi -80 —
-118 dBm i podobnie jak moc jest
konfigurowalna. Predkos¢ trans-
misji danych w powietrzu wynosi
9600 bit/s (w przypadku zastoso-
wania odstepu sasiedniokanato-
wego 12.5 kHz), albo 19200 bit/s
(w przypadku zastosowania odste-
pu sasiedniokanatowego 25 kHz),
natomiast predkos¢ transmisji na
porcie jest konfigurowalna i wyno-
si 1200 — 38400 bit/s. Satelline-
-3AS(d) VHF zasilany jest pradem
statym o napieciu 9 - 30 V.
Radiomodemy Satelline-3AS(d)
VHF pracujg w oparciu o System Za-
rzgdzania Siecig (NMS). Konfiguracja i nadzér sie-
ci radiomodeméw Satelline-3AS(d) VHF odbywa
sie poprzez radiomodem nadrzedny (Master), po-
taczony poprzez port szeregowy do komputera
PC z zainstalowanym dedykowanym oprogramo-
waniem Satel NMS PC.
Tomasz Michatek
tomasz.michalek@astor.com.pl
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Projektowanie sieci
bezprzewodowych

Rafat Bondarowski
ASTOR Katowice

U podstaw decyzji o budowie przemystowej sieci bezprzewodowej lezy
najczesciej potrzeba prowadzenia zdalnych pomiaréw lub zdalnego stero-
wania w przypadku gdy przesyt danych kablem jest trudny badz niemoz-
liwy. W artykule tym przedstawimy najwazniesze zagadnienia zwigzane
z projektowaniem sieci bezprzewodowej, opartej na radiomodemach.

Czynnikiem, ktory nalezy uwzgledni¢ przy tej
technologii, jest ograniczenie przepustowosci do
19200 bps. Do zalet mozemy zaliczy duzg nieza-
wodnos¢ potaczenia, mozliwos¢ przesytania da-
nych na duze odlegtosci, niskie koszty uzytkowania
oraz mozliwos¢ budowania wtasnych, niezalez-
nych sieci bezprzewodowych. tacze jest przez caty
czas dostepne, a jego jakos¢ nie zalezy od chwilo-
wego obcigzenia ogdlnodostepnej sieci.

Celem artykutu jest przedstawienie podstawo-
wych informacji przydatnych w budowaniu sieci
opartych na radiomodemach, na przyktadzie po-
pularnych w Polsce urzadzen firmy Satel.

Budowanie sieci opartych na radiomodemach
powinnismy zacza¢ od okreslenia, w jakich warun-
kach terenowych nasza sie¢ bedzie pracowata. Czy
odlegtosci miedzy monitorowanymi obiektami sg
duze, czy mate i ile ich (obiektéw) bedziemy moni-
torowac?

Jezeli bedzie to kilka radiomodemoéw pracuja-
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Rys. 1. Schemat komunikacji migdzy dwoma radiomodemami
na mate odlegfosci.

cych na niewielkich odlegtosciach bez dodatko-
wych przeszkod terenowych (rys. 1), mozemy po-
mysle¢ nad urzadzeniami pracujgcymi w pasmie
868-870 MHz, ktére nie wymaga przydziatu cze-
stotliwosci, dzieki czemu mozemy zmniejszy¢ do-
datkowo koszty instalacji.

W przypadku, kiedy planujemy budowe duzej
sieci, w ktorej odlegtosci sg liczone w kilkunastu
a nawet kilkudziesieciu kilometrach (rys. 2), wyste-
puja przeszkody terenowe nalezy pomysle¢ nad
pasmem 400 MHz, ktére wymaga przydziatu cze-
stotliwosci.

Przy zamawianiu radiomodemu nalezy okresli¢
czestotliwosci pracy radiomodemu. Uzytkownik
pézniej ma mozliwos¢ zmiany tej czestotliwosci
w zakresie +1 MHz. Predkos¢ facza radiowego
przy odstepie miedzykanatowym 25 kHz wynosi
19200 bps, a przy odstepie 12,5 kHz - 9600 bps.
Predkosc¢ na porcie RS wynosi 300 - 38400 bps.

Radiomodem do prawidtowej pracy potrzebuje
anteny, ktéra moze by¢ montowana bezposrednio
na nim lub za posrednictwem kabla antenowego.
Nalezy dobra¢ odpowiednig dtugos¢ przewodu an-
tenowego, uwzgledniajagc wartosci podane
w tabeli 1.

W przypadku duzych odlegtosci lub ucigzliwych
warunkow pracy jakos¢ potaczenia zalezy od ante-
ny i sposobu jej zamontowania. Antena, przewdd
antenowy i zaciski powinny mie¢ poztacane styki.
Ztacza o niskiej jakosci ulegajg tatwo utlenieniu,
powodujgc wiegksze ttumienie sygnatu. Nalezy
sprawdzi¢, czy zaréowno antena jak i pozostate
montowane elementy sg odporne na dziatanie wa-
runkow atmosferycznych i zanieczyszczen wyste-
pujacych w srodowisku. Wokét matych anten nale-
zy utworzy¢ co najmniej potmetrowg strefe bez
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obiektéw metalowych, w przypadku duzych anten
promien tej strefy powinien by¢ wiekszy niz 5 m.
Dla duzych sieci radiomodemoéw oznacza to, ze
najlepszym miejscem do zainstalowania anteny jest
najwyzszy punkt budynku lub maszt radiowy.
W przypadku korzystania z masztu, antena powin-
na by¢ zainstalowana z boku, w odlegtosci okoto 2-
3 m od masztu. W czasie montazu anteny nalezy
zwrdci¢ uwage na ewentualne Zrodta zaktocen, ta-
kie jak: stacje przekaznikowe sieci telefonéw ko-
morkowych, przekazniki lokalnej sieci telefonicznej
czy inne sieci radiomodemow

Tabela 1. Parametry kabli antenowych

Dtugos¢ Typ Ttumienie
<5m RG58 3.0 dB/10 m/450 Hz

5..15m RG213 1.5 dB/10 m/450 MHz
>15m H1000 0.8 dB/10 m/450 MHz

Istotnym czynnikiem jest polaryzacja anteny.
Polaryzacja pionowa (elementy anteny w pozycji
pionowej) jest bardzo czesto wykorzystywana
w systemach komunikacji radiowej. Do tgcznosci
pomiedzy stacjg gtéwna a podstacjami ogdlnie za-
lecane jest korzystanie wtasnie z polaryzacji piono-
wej.

Polaryzacja pozioma stosowana jest do trans-
misji danych pomiedzy dwoma radiomodemami.
W przypadku duzego ttumienia przy tej polaryzagji
nalezy zastosowacd polaryzacje pionowg. Nalezy
przy tym uwzgledni¢ wptyw charakterystyki kierun-
kowej anteny. Je-

zeli wystepujg

zaktdcenia
powo-
do-

odstacia
(antena kierunkowa)

stacja centralna
(antena dookélna) ‘(;)]

*A‘gﬁ podstacja

(antena kierunkowa)

Rys. 3. Schemat systemu z wieloma
podstacjami z wykorzystaniem anten
kierunkowych i anteny dookdinej.

odstacja
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antena kierunkowa)

stacja nr 2
(antena kierunkowa)

=

w==2=" stacjanr 1
(antena kierunkowa)

Rys. 2. Schemat komunikacji miedzy dwoma radiomodemami
na duze odlegtosci.

wane przez inng antene, tylna czes¢ anteny musi
odznaczac sie dobra ttumiennoscia. Przy zamawia-
niu anteny nalezy pamietaé, aby antena byta do-
stosowana do wtasciwego zakresu czestotliwosci.

Anteny ¢wiercfalowe lub potfalowe mogg by¢
zastosowane w przypadku transmisji na niewielkie
odlegtosci lub w przypadku zastosowania na urza-
dzeniach przenosnych. Charakteryzuja sie matymi
gabarytami. Idealnym rozwigzaniem jest zainstalo-
wanie anteny w pozycji pionowej, na wysokosci co
najmniej 0.5 m ponad otaczajagcymi obiektami.

W przypadku transmisji na duze odlegtosci po-
winny by¢ stosowane anteny kierunkowe i dookol-
ne (rys. 3). Zadaniem tego typu anten jest wzmoc-
nienie sygnafu radiowego. Jako ogdlng zasade
mozna przyjaé, ze antena powinna by¢ zainstalo-
wana w najwyzszym punkcie. W przypadku zasto-
sowania anten dookdélnych nalezy je umiesci¢
w srodku, w stosunku do catego systemu. Jezeli
system nie narzuca warunku stosowania anten nie-
kierunkowych, zalecane jest zamontowanie anten
kierunkowych, np. anten typu yagi. Im wiekszy jest
stopien wzmocnienia anteny, tym wiekszg uwage
nalezy zwréci¢ na doktadnos¢ ustawienia anteny.

Stacja gtéwna umieszczona na duzej wysokosci

powinna by¢ wyposazona w filtr pasmowy 4-6
stopni. Nalezy pamigtaé, ze wraz ze wzro-
stem wysokosci, na ktérej zainstalowana
jest antena, wzrasta zasieg jej pracy.
W przypadku zainstalowania anteny stacji
gtownej na zbyt duzej wysokosci nalezy
mie¢ sSwiadomos¢, ze stacja gtéwna wysta-
wiona zostaje na dziatanie zaktocen
z wiekszego obszaru oraz kanat radiowy
zajmowany przez nig obejmuje zbyt duzy
obszar.

Ponizej przedstawiamy trzy przyktfado-
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Rys. 4. Praca radiomodemdw jako sta-
cje przekaznikowe (tzw. ‘repeatery”)

e
e

we schematy przesytu danych tgczem radiowym
miedzy radiomodemami.

Jezeli myslimy o zestawieniu potgczenia na bar-
dzo duze odlegtosci lub nie mozemy go zestawic
ze wzgledu na uksztaftowanie terenu mozemy wy-
korzystac jeden lub kilka radiomodemow (w zalez-
nosci od potrzeb) jako retransmitery (repeatery)
obstugiwane przez tg sama stacje gtéwnga (rys. 4).
Jako repeter radiomodem moze pracowac jako cat-
kowicie niezalezne urzadzenie, a wiec do dziatania
potrzebuje tylko zasilacza i odpowiedniej anteny.

Inng cechg radiomodemodw Satelline-3AS, po-
zwalajacq na sprawne projektowanie systemu, jest
Message Routing. Metoda ta pozwala na automa-
tyczne przesytanie komunikatu z urzadzenia termi-
nala przez sie¢ radiomodemdw do innego okreslo-
nego urzadzenia terminala. Polega ona na stworze-
niu projektu sieci posiadajacej swoj wtasny identy-
fikator i zaznaczeniu trasy przesytu sygnatow mie-
dzy kolejnymi radiomodemami w programie
SaTerm. Konfiguracja kazdego z radiomodemow
jest pdzniej w tatwy sposdb przestana do niego
przez port szeregowy. Podczas tworzenia sieci
w programie SaTerm kazdy z radiomodemdw ma
stworzony swdj niepowtarzalny adres i na tej pod-

stawie jest tworzona tabela tras pakietéw. Jako
wiasciwosci trybu Message Routing nalezy wymie-
ni¢ miedzy innymi to, ze jest on przezroczysty dla
protokotéw uzytkownika. Uszkodzony radiomo-
dem moze by¢ zastgpiony przez inny znajdujacy sie
w tym samym obszarze tworzac w ten sposob re-
dundancje. Message Routing daje mozliwos¢ ko-
rzystania z ruchomych podstacji, kazdy radiomo-
dem moze pracowac jako repeater.

Dodatkowa, bardzo funkcjonalng cecha radio-
modemow Satel z serii 3AS jest System Zarzadzania
Siecig (ang. Network Management System - NMS),
umozliwiajacy uzyskanie przez uzytkownika pet-
niejszej kontroli nad wiasng bezprzewodows siecig
szeregowg oraz upraszczajacy jej konfiguracje
i rozbudowe, dzieki mozliwosci zdalnego monito-
rowania istotnych parametréw poszczegdlnych ra-
diomodeméw. Funkcjonowanie systemu oparte
jest na wspotpracy oprogramowania Satel NMS PC
z nowg wersjg radiomodemu Satelline-3AS ozna-
czong NMS. O systemie NMS szerzej pisalismy
w Biuletynie nr 44, a takze w biezagcym numerze na
stronie 12.

Rafat Bondarowski
rafal.bondarowski@astor.com.pl
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www.biuletyn.astor.com.pl
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System Zarzadzania Siecig
— korzysci z pracy systemu

% jHanitaring

System NMS umozliwia monitorowanie wybranych para-
metrow pracy sieci radiomodemowej oraz pozwala na
programowanie w sposob zdalny, poszczegdlnych jej

sktadnikow — radiomodemaow.

System Zarzadzania Siecig umozliwia monito-
rowanie wybranych parametréw pracy sieci radio-
modemowe] oraz pozwala na programowanie
w sposéb zdalny poszczegdlnych jej sktadnikow —
radiomodemow. Aby méc w petni wykorzystywad
te funkcjonalnos¢ niezbedne sa wyzej wymienio-
ne modele radiomomodeméw, a takze dostarcza-
ne wraz z nimi specjalne oprogramowanie Satel
NMS PC. Za jego pomocg uzytkownik na etapie
tworzenia systemu definiuje wtasny identyfikator
sieci, dzieki ktéremu dane zabezpieczone sg przed
nieuprawnionym dostepem, oraz okresla stan-
dard stosowanego w swojej aplikacji protokotu
lub definiuje poszczegdlne jego parametry.

W systemie NMS zastosowany zostat mecha-
nizm trasowania pakietéw danych, dzieki ktore-
mu radiomodemy rozpoznajg adresy ,zaszyte”
w przesytanych danych uzytkownika — w efekcie
kazda paczka danych trafia tylko do wtasciwego
urzadzenia koncowego.

Projektowanie sieci sprowadza sie do zdefinio-
wania z poziomu graficznego interfejsu poszcze-

golnych potaczen w sieci i przestania ustawien do
=181

Tomasz Kochanowski
ASTOR Sp.z 0.0.
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PO E zasilanie z Ethernetu

Technologia PoE (PowerOverEthernet) pozwala na wykorzystanie
istniejacych zyt kabla ethernetowego do potrzeb zasilania urza-
dzen potgczonych w te sie¢. Poza tak naturalnymi zastosowania-
mi, jak np. kamery internetowe, pojawiajg sie takze zupetnie no-
we, takie jak systemy kontroli dostepu, prostowniki do fadowania
baterii, automaty do sprzedazy, a nawet elektroniczne maszynki

do golenia.

Takze wiekszos¢ tzw. Hot-Spot’'éw oferujacych
bezprzewodowy dostep do Internetu, a takze ma-
tych kamer monitorujgcych budynki, to urzadze-
nia zasilane energig dostarczang jednym kablem
komunikacyjnym.

Technologia PoE coraz czesciej znajduje zasto-
sowanie takze w przemysle. W swiecie automaty-
ki uzycie jednego kabla do przesytania danych
oraz zasilania daje wymierne korzysci w postaci
zmniejszenia kosztow instalacji urzadzen (mniej
przewododw), lepszej ich lokalizacji (nie ogranicza
nas juz dostep do zrédta zasilania) oraz podwyz-
szenia niezawodnosci ich pracy — zastosowanie
centralnego systemu podtrzymywania zasilania.

Z technicznego punktu widzenia PoE jest roz-
wigzaniem dla urzadzen pobierajacych do 15 W
mocy przy napieciu 5V lub 12 V.

Urzadzenia Jet PoE Injector oraz Splitter sa
uzywane do zbudowania linii komunikacyjnych
sieci Ethernet typu PoE. Zasilany przez 48 VDC
Injector dodaje do przychodzacego sygnatu zasi-
lanie, na drugim koncu potfaczenia (maksymalnie
100m) znajduje sie Jet PoE Splitter w ktorym wy-
bieramy napiecie zasilania (12 VDC lub 5 VDQ)
podawane np. do czujnika przy uzyciu osobnego
przewodu zakonczonego w popularne okragte
wtyczki. Dane trafiaja do standardowego gniazd-
ka Ethernet’owego typu RJ45. Taki zestaw umoz-

POE Injector
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Wojciech Pawetczyk
ASTOR Sp.z 0.0.
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liwi zastosowanie PoE w pojedynczych liniach ko-
munikacyjnych. Jesli jednak planujemy szersze
wykorzystanie tej technologii to mozemy siegnac
po switch przemystowy JetNet3705. Posiada on
cztery porty spefniajgce norme PoE ktére dodat-
kowo sg zabezpieczone przed skutkami zwarcia.
Catos¢ zamknieta w obudowie spetniajgcej norme
IP30 i pracujgca w temperaturach od -10°C do
+700C.

Rozwigzanie to z pewnoscig bedzie zyskiwato
na popularnosci i umozliwi projektowanie prost-
szych i bardziej niezawodnych sieci Ethernet.

Wojciech Pawetczyk
wojciech.pawelczyk@astor.com.pl

Przykfad zastosowania POE

Fast Ethernet Switch
Ethernet
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tatwy jak... InTouch

Wieloletnie doswiadczenia swiatowych koncernéw szeroko
uzywajqcych oprogramowania klasy HMI/SCADA wskazuja, iz
podstawowym aspektem branym pod uwage przy doborze
takich rozwigzan jest parametr TCO (Total Cost of Owner-

ship).

Srodki wydawane na utrzymanie i rozwéj sys-
teméw w horyzoncie kilku - kilkunastu lat moga
sie znacznie rézni¢ w zaleznosci od wybranego
rozwigzania. Sprawdza sie zasada — im oprogra-
mowanie jest tatwiejsze, bardziej automatyzujace
oraz przyspieszajace proces wdrazania i rozwoju
aplikacji, tym catkowite koszty sa nizsze.

Uzytkownicy przemystowych systemoéw infor-
matycznych w Polsce zaczynajg doceniac te aspek-
ty. Posiadanie niezawodnego systemu HMI/SCADA
pozwala na skupienie sie nad funkcjonalnym roz-
wojem aplikacji przemystowych, zamiast na tech-
nicznych aspektach pisania aplikacji.

Decydujagc sie na sprawdzone przemysfowe
oprogramowanie wizualizacyjne jakim jest
InTouch firmy Wonderware, uzytkownik na starcie
zapewnia sobie przewage nad konkurencjg. Two-
rzac aplikacje nie programuije jej, ale konfiguruje ja
z gotowych i przetestowanych elementéw, dzieki
czemu nie musi sie koncentrowac na skompliko-
wanym procesie programowania. Powszechnie
wiadomo, ze im wiecej linii kodu ma aplikacja, tym
wieksze jest prawdopodobienstwo pojawienia sie
powaznego btedu.
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Rys. 1 Kontrolka ActiveX do obstugi alarméw i zdarzen oraz

okno biblioteki gotowych elementow graficznych.

Marcin Wozniczka
ASTOR Sp.z 0.0.

Przyktadem gotowego modutu jest komponent
do obstugi alarméw oraz zdarzen. Tworca aplika-
¢ji wizualizacyjnej otrzymuje gotowa strukture ba-
zy danych (MS SQL Server) z mozliwoscig tatwego
uzyskania interesujgcych go informacji za pomocg
gotowych, osadzanych w aplikacji kontrolek
ActiveX. Informacje te moga by¢ prezentowane
w sposéb tabelaryczny lub graficzny w formie wy-
kresu Pareto.

Interfejs graficzny dla stacji operatorskiej budo-
wany moze by¢ z wykorzystaniem bogatej biblio-
teki elementéw graficznych, przyspieszajac tym
samym proces tworzenia aplikacji.

Dla zwiekszenia funkcjonalnosci rozwigzania
dostepny jest zestaw narzedzi, dzieki ktérym ist-
nieje mozliwos¢ dostosowania aplikacji do indywi-
dualnych potrzeb uzytkownika koncowego.

Aby utatwi¢ stawianie pierwszych krokdéw
w Srodowisku InTouch do tworzenia aplikacji,
opracowana zostafa polska wersja tego oprogra-
mowania. Dodatkowo, dokumentacja przettuma-
czona na jezyk polski zawiera wiele przyktadéw
wykorzystania poszczegélnych funkgcji, co bezpo-
srednio przektada sie na skrocenie czasu wymaga-
nego dla poznania programu i zbudowania w pet-
ni dziafajacej aplikacji wizualizacyjnej.

Uzytkownicy i projektanci, aby uzupetni¢ i usys-
tematyzowad swojg wiedze, moga skorzystaé ze
szkolen w centrach szkoleniowych firmy ASTOR —
dystrybutora oprogramowania Wonderware — roz-
mieszczonych na terenie catego kraju. Szkolenia
prowadzone s3 na poziomie podstawowym oraz
zaawansowanym bazujac na przygotowanych
podrecznikach szkoleniowych w jezyku polskim
oraz wykorzystujgc w roli obiektéw przemysto-
wych programowalne sterowniki PLC.

Waznym czynnikiem decydujagcym o wyborze
oprogramowania przemystowego sg koszty ewen-
tualnej modyfikacji pracujacego juz systemu. Dzie-
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ki nowej funkcjonalnosci SmartSymbols zawartej
w aktualnych wersjach oprogramowania InTouch,
uzytkownik otrzymuje narzedzie do automatycz-
nej propagacji dokonywanych zmian w obiektach
graficznych w catej aplikacji. Wszystkie zmiany do-
konane w szablonie elementu graficznego zostang
automatycznie uwzglednione w kazdej jego kopii
(instancji) na kazdym oknie aplikacji, dzieki czemu
maleje mozliwos¢ popetnienia btedéw oraz ulega
skréceniu czas wymagany na rozbudowe systemu.

Innowacyjna funkcjonalnos¢ inteligentnych
symboli graficznych SmartSymbols utatwia two-
rzenie i modyfikowanie aplikacji wizualizacyjnych.
Na potrzeby duzych, rozproszonych systemoéw
SCADA opracowana zostata technologia
ArchestrA, na ktoérej oparte sy nowe wersje opro-
gramowania InTouch. Dzieki tej technologii uzyt-
kownik posiada petng dowolnos¢ w wyborze ar-
chitektury dla wtasnego rozwigzania i niezaleznie
od tego, na jaka sie zdecyduje, budowanie syste-
mu odbywa sie w ten sam, tatwy sposéb. Techno-

W tym celu na komputerze z aplikacjg InTouch
wystarczy

zainstalo-
wacé serwer

Industrial-
SQL w celu
gromadze-
nia danych
z aplikacji
InTouch oraz
udostepnia-

Rys. 1 Trendy w programie Internet Explorer.

nia ich pa-
kietowi ra-
portowemu
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logia ta zamienia
wiele niezalez- [y o0 semmemirno 8
nych aplikacji wi- i 1w T e
zualizacyjnych |cegm 2 St
w jeden integral-
ny sieciowy sys-
tem SCADA.
Wybierajac
oprogramowanie
dla zrealizowania
informatycznych
systeméw prze-
mystowych war-
to zastanowic sie
nad zagwarantowaniem sobie bezpieczenstwa in-
westycji dzieki sprawdzonym i przetestowanym
rozwigzaniom stosowanym w ponad 100000 fa-
bryk na swiecie.

- C:\DOCUMENTS AND SETTINGS',ALL USERS'\APPLICATION

Pl Widok | Speciaine Pomac [30 - zmiennych]

RotAnzEnia nimay e Chelf,

Lista zmisnnych. . Crl+T
Grupy alarmdw...

Nazwy dostapl...

Odnosniki...

Afuslizacia apliaciiv siec

Konfiguruj »
Uaktualnij liczbe wystapier zmisnnych. .

Usuri nieuzywane zmienne. ..

Skrypty »
SmartSymbol »

TemplateMaker...

Typ aplikacji...

Fal s

Rys. 2 Polskojezyczne Srodowisko

InTouch do tworzenia aplikacji uta-
twia stawianie pierwszych krokow.

Marcin WozZniczka
marcin.wozniczka@astor.com.pl

Internetowy Analizator
Historii dla aplikacji InTouch

Popularne oprogramowanie wizualizacyjne InTouch, ktére po-
wszechnie stosowane jest do wizualizowania pracy urzadzen, linii
produkcyjnych i proceséw produkcyjnych mozna wzbogaci¢ o moz-
liwos¢ analizowania wizualizowanych parametréw przez Inter-
net/Intranet wykorzystujac Internetowy Analizator Historii.

Marcin Legutek
ASTOR Sp.z 0.0.

ActiveFactory Reporting Web Site, ktory pozwala
na analize zgromadzonych danych z wykorzysta-
niem przegladarki internetowej Internet Explorer.
Czestym sposobem analizowania i prezentacji
wizualizowanych parametréw w aplikacjach
InTouch jest wyswietlanie informacji w postaci
przebiegéw czasowych nazywanych trendami. Ta
sama funkcjonalnos¢ jest dostepna z poziomu
przegladarki internetowej, w ktérej na trendach
mozna analizowa¢ wartosci biezace oraz histo-
ryczne wskazanych parametréw. Dodatkowo wy-
kres trendéw mozna tak skonfigurowac, aby war-
tosci wielu zmiennych zostaty wyswietlone réwno-
legle jedne pod drugimi, co utatwia np. wykrywa-
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Rys. 2 Dodany komentarz do wykresu trendu.

nie i analizowanie wystepujacych zaleznosci po-
miedzy parametrami analogowymi i dwustanowy-
mi (rys. 1).

Dodatkowo na trendzie mozna wyswietli¢ zde-
finiowane granice alarmowe, informacje staty-
styczne oraz dotaczy¢ komentarze, wzbogacajac
raport o uwagi pracownikéw (rys. 2).

Rys. 3 Raporty w postaci tabelaryczney.

Dzieki takiej funkcjonalnosci kazdy uzytkownik
z dowolnego komputera w programie Internet
Explorer moze w kazdej chwili dokfadnie analizo-
wac parametry produkcyjne lub kluczowe parame-
try technologiczne.

Oproécz prezentacji danych na trendach, warto-

$ci parametrow mozna analizowad w postaci tabel
raportowych (Rys. 3). Raporty tabelaryczne wyma-
gaja jedynie wskazania parametréw oraz przedzia-
tu czasu, z ktérego zostanie przygotowany raport.

Dodatkowo mozna przygotowac szablony ra-
portow, ktore bedy prezentowac dane w goto-
wym formacie uruchamianym na zadanie lub cy-
klicznie publikujac raporty na stronie WWW np. za
kazda zmiane, dzien, tydzien itp. (rys. 4)

P Cdycla Wdok Nartedg  Pomoc
guwarer = o (D [ 4| Dy [ajubbions (@eurmedn 03| 1Y O B - =]
s (i8] ot depekazie Weblof.hem

A C TV E -";E‘ EACT

Zmiana ll
Temporatura  llod8 Pétprodulay lodé Produkau Nr cyldu
Juil 7852

200000 7852, 12

8300 120,00 13

W 812400 1

170000 a4 114

03022006 14.01.15 &6 200000 842400 114

03022006 14:01:30 .| 14150 9593 00 15

03-02-2006 140145 200 00 44 00 116

03.02-2006 14:02.00 110000 296,00 17

200000 89% 00 "7

165500 808,00 "na

695,00 6525 00 19

100,00 4927 1m

145000 4327 00 120

200000 4927 M 120

153500 S044 0 121

3800 395,00 12

050,00 543900 123

200000 5458 0 12

20000 5498, 123

a20m 581,00 124

000 807100 25

160000 607100 125

20000 07100 125

1 Whaca teprzenis raportu po 23anec = 146000 E227.00 126
T Wisidet regort v vy b 2 F

Hys 4 Opublikowany na stronie WWW raport przygotowany w programie Excel.

Analiza danych z produkcji pozwala doktadnie
poznac proces i wystepujace w nim zjawiska, a za-
tem lepiej nadzorowac i prowadzi¢ proces produk-
cji zmniejszajac koszty i zwiekszajac zysk.

Poczatkowo Internetowy Analizator Historii
moze udostepnia¢ do analizy kilka parametrow,
ale w kazdej chwili moze zosta¢ rozbudowany,
obejmujac gromadzenie wigkszej liczby parame-
trow i udostepniajac raporty szerszej grupie osob.
Z kolei wygodny dostep do analiz i raportéw z po-
ziomu przegladarki Internet Explorer pozwala na
analizowanie wartosci parametréw z dowolnego
komputera w sieci Ethernet.

Marcin Legutek
marcin.legutek@astor.com.pl
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Wirtualne srodowisko

do tworzenia OG V =

| testowania programow dla robotéw FANUC

45 numerze Biuletynu Automatyki poruszony zostat temat
komputerowego wspomagania programowania robotéw
przemystowych FANUC Robotics. Opisane tam zostato prze-
znaczone do tego celu oprogramowanie Roboguide.
W niniejszym artykule pokazemy, jak przygotowac przykfa-
dowq aplikacje za pomocg tego oprogramowania.

Maciej Kaczmarek
ASTOR Sp. z 0.0.

Zatézmy, ze naszym zadaniem jest przygoto-
wanie prostej symulacji, w ktérej robot bedzie

kople robo- I HandlingPRO - Evaluation - (30 days left) - prg
ta z Innego IF\\e Edit Wiew Cell Robot Teach Test-Run Tools Wi
D@l iy ? &40

przenosit pudetko ze stofu na palete. projektu, _ —
Po zainstalowaniu i uruchomieniu $rodowiska v/ krok 3 - [rECCUOrssEproRKEY &l
. . . = E SimPRO Material Handling Ywarkcel —l
tworzymy nowy projekt. W tym celu z menu ,Fi- wybieramy -
L3 CAD Librar
le” wybieramy pozycje ,,New Cell”. Na poczatku oprogra- o B Ro DS
. . . : # b ox
musimy skonfigurowac¢ podstawowe parametry mowanie, 3 P o
naszego projektu. W tym zadaniu pomaga nam w ktore wy- ? sohere
8—punktowy ,,Workcell Creation Wizard” — rys. 1. posazony % I
W poszczegolnych krokach konfigurujemy: ma by¢ ro-
v krok 1 — nazwa projektu, bot — waz-

ne jest, aby
zwrocic

v krok 2 — projektujgc wirtualnego robota -
tworzymy nowego robota, wykorzystujemy

dane z kopii bezpieczenstwa lub tworzymy uwage, ze
domyslne
@ Workcell Creation Wizard =l ustawienie
Wizard Navigator ~Step 8- Summer I E O (s 2 Dodawanie elementow
1: Workcell Hame Review your choices before finishing the wizard . iblii i
e o N dling Tool” Z biblioteki ROBOGUIDE.
2: Robot Selection Method 2 . o , .
D:a:; ho;::r;:jc: S8 Workcell Name: projekt_1 W wersji amerykan5k|ejl
: S Application Tool: FANUC Handling Tool . . .
i [TH0;4I2] Robot Model v krok 4 — wybieramy rodzine i typ robota, dla
o 1‘;‘ l'J”gl ':° o Group 1: R-2000iA/165F Kt h D,
Sl e e Virtual Rabat Contraller: V6.93 - 6.33.14.03 1 torego chcemy pisac program,
5: Robot Software Version Mo St v/ krok 5 — wybieramy wersje oprogramowa-
WE.33-6.3314.03 B . , . .
6: Additional Motion Groups ?E:“';_- 126""‘?5 nia, w ktére wyposazony jest robot — ten
L Robot Languages: L punkt jest istotny, jezeli to co przygotujemy
. geesummaw page Robot E:ﬂ'.',i.h,:mm"aw w oprogramowaniu ROBOGUIDE, bedziemy
Cel Auto-Selected ic Simulati [ ; . .. s
fouh e M przesyta¢ do istniejgcego rzeczywiscie robo-
Here are all the selections you've made in the wizard. Make : . 7z .
@ sure evenpthing i correct for your simulation. then press Finish ta: WtEdy wazna JeSt 290d nosc wersjli,
[{ Iy thern. . . .
FANUC el v krok 6 — konfiguracja zewnetrznych osi,
Robotics | | | | w ktére moze by¢ wyposazony robot,
<Back Herts Einish Hell . . , . .
= = = il v krok 7 — opcje robota — pamieta¢ nalezy, ze
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Rys. 1 ,Workcell Creation Wizard”

domyslne ustawienie ,Robot Languages”
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Teraz dodajmy pudetko, ktére be-
dzie elementem przenoszonym przez
robota, czyli typu ,Parts”. W tym celu
klikamy prawym klawiszem myszki
w ramach ,Cell Browser” na ,Add
Part —> Box". Po wykonaniu tej ope-
racji w przestrzeni pojawi sie element,

Scoke
Saeinit

e
Semn [ 430000 =
SbenZ [Z000 M

Rys. 3 Dodawanie elementow typu ,Parts” i wiasciwosci elementow.

jest w jezyku japonskim,

v krok 8 — podsumowanie.

W ten sposéb przygotowalismy srodowisko
i robota.

Przygotujmy teraz elementy z otoczenia robo-
ta oraz detal, ktory bedziemy przenosic.

Aby doda¢ zaréwno stét jak i palete klikamy
prawym klawiszem myszki w ramach ,,Cell Brow-
ser” na ,Fixture” i wybieramy ,Add Fixture —>
CAD Library” — rys. 2. W ten sposob wywotujemy
biblioteke gotowych elementéw dostarczonych
razem z oprogramowaniem ROBOGUIDE. Z tej bi-
blioteki wybieramy zaréwno stét, jak i palete, kto-
ra spetnia zatozenia naszego projektu. Jezeli
wsréd gotowych elementéw nie mozemy znalez¢
wiasciwego, mozemy wskazac sciezke dostepu do
miejsca gdzie znajduja sie pliki z rozszerzeniami
CSB lub IGS - klikamy prawym klawiszem myszki
w ramach ,,Cell Browser” na ,Fixture” i wybiera-
my ,,Add Fixture —> CAD File”. W ten sposéb mo-
zemy rozbudowywac nasza wirtualng przestrzen
o dowolne elementy.

Dodany ,stét” i ,palete” umieszczamy w odpo-
wiednim miejscu w przestrzeni roboczej robota.

e | e | o | b |

ktéry bedzie widoczny tylko w trakcie
uczenia robota, natomiast nie bedzie
widoczny w trakcie symulacji — rys. 3.

Kazdy element, ktéry znajduje sie
W przestrzeni naszego projektu ma
swoje wtasciwosci. Okno z wtasciwosciami wywo-
tujemy dwukrotnie klikajagc na dany element w ra-
mach ,,Cell Browser”. Takze wtasnie dodane przez
nas ,pudetko” ma swoje wtasciwosci — rys. 3.
Ustalmy wymiary pudetka na:
Size in X: 430 mm; Size in Y:

@ UT: 1 (Eoat1), GP: 1 - R-2000iA/165F , ...

Simulstion I Feature Prog Settings I

430 mm; Size in Z: 250 mm. e |I FealjuTr;;Lnanet | Foiat
Aby robot mégt przenosi¢  §| g cudeha Oifset

.pudetko”, musimy go wypo- L x [ o000 m
sazy¢ w chwytak. W tym celu ¥ [0
podwadjnie klikamy w ramach i ’_’EZ
,Cell Browser” na ,Robot B ——
Controllers —> Robot Con- B[ 0000 deg
troller1 -> GP:1- [@ ot <]
R2000iA/165F —> Tooling —> oeTo| e |
UT:1(Eocat1)” - rys. 4. Nastep- e e
nie w ramach wiasciwosci te- I isble at Run Time

go elementu na zaktadce
.General” w polu ,Primary
CAD" pokazujemy sciezke do-
stepu do pliku z rozszerzeniem CSB lub IGS
z chwytakiem w pozycji otwartej (przyktadowe
chwytaki sa dostarczone razem z oprogramowa-
niem ROBOGUIDE). Po kliknieciu na ,Apply”

Rys. 5 Konfiguracja chwytaka — czgsc 2.

Rys. 4 Konfiguracja chwytaka — czgsc 1.

T ST = (R | chwytak z.ostanle umieszczony n.a
= w4 SMPAO Material Handling Workcell i~ Simulation | Feature Prog Settings koncu 6 osi rObOta' ale aby byi wiasci-
Sy ERTIETE. Fez‘#’;;‘fpmetll it wie ustawiony w przestrzeni musimy
arts arts
Rabot Contallers ~ Appearanc obroci¢ go o - 90° dookota osi X — rys.
Neme  [Ecat 4. Jezeli chwytak ma dziata¢ prawi-
L Primary CAD [CAProgiam Files\FANUCWPRONS 31 | . . ,
- = dtowo musimy skonfigurowaé pozo-
B ; | oD Losation Physical Charcteistics state jego wtasciwosci. Na zakfadce
ki " .
ot #0000 mm [M‘m 1000 ,UTOOL"” ustawiamy Tool Center Po-
T e . .
. ¢ BT int (TCP) narzedzia. W naszym przy-
Ly z 0000 mm | | SCalEx 1.000 .
Ct w [0 | | Sce” [ 1o padku przesuniecie tego punktu
; :; P om0 g | 52 [ 1000 wzgledem domysinego (koniec 6 osi
f UT:10 [EcatiD) I | R 0.000 deg robota) wynosi 920 mm wzdtuz osi Z.
% 0T 14 BGROURHY |~ Lock All Location Walues " .
D erFrames Na zaktadce , Parts” tworzymy powig-
: ans H H H H _
o G s L 5o | ncean| meeon] esenfl  22Me pomiedzy chwytakiem i, pudet

kiem” oraz definiujemy przesuniecie,
z jakim bedzie pokazywane w trakcie
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symulacji ,, pudetko”, gdy bedzie

General
Simulation

Feature PosDits | Featwedpp/Ret | Pos Offsets |

przenoszone przez robota — rys.
5. Na =zaktadce ,Simulation”

uTooL Patts
Feature Frog Seflings |

@ pudelka

<o

(2]

pudeko Setting

Aftach Delay | 0.00 sec
Detach Delap | 0.00 sec

w polu ,Actuated CAD"” pokazu-
jemy Sciezke dostepu do pliku
z chwytakiem w pozycji za-
mknietej — rys. 6. Ostatecznie
aby chwytak w trakcie symulacji
mogt dziata¢ prawidtowo, powi-

- Gripper Settings

Function | T Static Toal -
Actuated  |C:\Program Files\FANUCA\PROASImF (=31
CAD

nien mie¢ dwie reprezentacje
w postaci dwéch plikow z roz-

ok | cancel | feil |

szerzeniami CSB lub IGS. Jedng

Heb |

czes¢ 3.

Ry? 6- Konfiguracja chwytaka —

dla pozycji otwartej, a drugg dla
pozycji zamknietej. | tak nasz
chwytak z pozycji otwartej jest
zapisany w pliku ,,36005f-200.1GS”, natomiast
w pozycji zamknietej w pliku ,,36005f-200-3.1GS".
Ponizej pola ,, Actuated CAD” mamy dwa przyciski
.,Open” i ,Close”, ktére pozwalajg nam spraw-
dzi¢, zasymulowad zachowanie chwytaka — rys. 6.

Tak samo, jak stworzyliSmy powigzanie pomie-
dzy chwytakiem i ,, pudetkiem”, musimy stworzy¢
powigzania pomiedzy ,pudetkiem” i ,stotem”
oraz ,pudetkiem” i ,paletg”. Podwojnie klikajac
na ,stot”, na zaktadce ,Parts” zaznaczamy ,,pu-

#h Dbstacies

[} SENDEVNT
-G} SENDSYSY.

Rys. 7 — Pisanie programu ,Simulation” i uruchamianie symulacji.

detko” oraz wprowadzamy wartosci przesuniecia,
z jakimi bedzie pokazywane , pudetko” na , stole”
w trakcie symulacji. Jest to przesuniecie od punk-
tu o wspotrzednych [0, 0, 0] ,,stofu”. Nastepnie na
zaktadce ,,Simulation” deklarujemy co ile sekund
ma sie na ,stole” pojawia¢ nowe ,pudetko” — pa-
rametr , Allow part to be picked”. Niech u nas be-
dzie to 10 sekund.

Podobnie konfigurujemy powigzanie , pudet-
ko" z ,paletg”, z tg réznica ze na zakfadce ,, Simu-
lation” ustawiamy parametr , Allow part to be
placed”, rowniez na 10 sekund.

W ten sposob przygotowalismy wirtualne sro-
dowisko do napisania programu. Aby uruchomi¢
edytor klikamy prawym klawiszem myszki w ra-
mach ,Cell Browser” na ,Robot Controllers —>
Robot Controller1 —> GP:1-R2000iA/165F —> Pro-
grams” i wybieramy ,,Add Simulation Program” —
rys. 7. Teraz sterujac robotem za pomoca wirtual-
nego Teach Pendanta zapamietujemy poszczegél-
ne punkty w przestrzeni — przycisk ,Record” — rys.
7 oraz wprowadzamy instrukcje ,,Pick” i ,,Drop” —
przycisk ,Inst” — rys. 7.

Po zakonczeniu pisania programu uruchamia-
my catos¢ symulacji klikajac na pasku narzedzi
przycisk ,,Cycle Start” —rys. 7.

Jezeli napisalismy dobrze program i wszystkie
punkty w przestrzeni mogg byc¢ osiggniete przez
robota, to po przycisnieciu ,,Cycle Start” zobaczy-
my symulacje, ktorej stworzenie byto naszym za-
daniem.

Zachecam do samodzielnych préb i testow
oprogramowania ROBOGUIDE. Firma ASTOR jako
dystrybutor FANUC Robotics w Polsce moze udo-
stepni¢ nieodptatnie CD instalacyjne z 30-dniowg
wersjq testowg tego oprogramowania. Aby otrzy-
mac taka ptyte CD, wystarczy skontaktowac sie
z najblizszym oddziatem firmy ASTOR.

Maciej Kaczmarek
maciej.kaczmarek@astor.com.pl
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f BRANZOWE

energetyka.xtech.pl

TRZY
BRANZE

W ZASIEGU
REKI

wodkaneko.pl

Prowadzimy specjalistyczne serwisy internetowe adresowane do przedstawicieli trzech réznych branz.
Wszystkie dziataja na wspoélnej platformie - xtech.pl.

Serwisy branzowe xtech.pl to:

www.automatyka.pl - dla automatyki przemystowej

(42 577 unikalnych uzytkownikdw we wrzesniu 2005) xtech.pl
www.wodkaneko.pl - dla branzy wodociagowo-kanalizacyjnej Serwisy branzowe Sp. z 0.0.
(13 930 unikalnych uzytkownikéw we wrzesniu 2005) ”%ﬁf’;?ﬁ(ﬂ‘k‘]‘j\’?
www.energetyko xfechpl = dla branzy energetycznej tel: (12) 432-52-00

(Serwis rozpoczat dziatanie Latem 2005). fax: (12) 429-57-08
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transfer danych z bazy danych

Baza danych
S SQL Se/r'ver

Czesto uzytkownicy wymagaja, aby na potrze-
by produkcji byty gromadzone i wykorzystywane
dane pochodzace z baz danych, np. receptury lub
informacje dla inzynieréw utrzymania ruchu —
czasy pracy urzadzen. Na stronie www.arche-
stra.biz dostepny jest obiekt $SQLData — szablon
obiektu reprezentujacy relacyjna baze danych SQL
(MicrosoftSQL Server). Za pomocg tego obiektu
mozna zapisywac i odczytywacé dane z istniejg-
cych tabel bazy danych lub utworzy¢ nowe.

Wszystkie pola tabeli danych powigzane sa
z atrybutami obiektéw aplikacyjnych. Zapis lub
odczyt odbywa sie poprzez tzw. wyzwalacze —
atrybuty dyskretne aktywujace zapis lub odczyt
danych.

Dzieki takiemu rozwigzaniu zminimalizowana
jest koniecznos¢ pisania skryptow. Szablon $SQL-
Data wyposazony jest w mechanizm zabezpie-
czen oparty o autentykacje uzytkownikow zdefi-
niowanych w systemie operacyjnym (Windows
Authentication), serwerze bazy danych (SQL Au-
thentication) lub w oprogramowaniu Industrial
Application Server (ArchestrA Authentication).

do atrybutéw przypisanyc Atrybuty przypisane

transfer wartoici z atrybutéw
przypisanych do bazy danych

er wartosci

w przypisanych

w tymczasowych
czasowych
zypisanych

transfer wartosci

z atrybutow
do atrybutéw pr:

transfer wartosci z bazy danych do
atrybutéw tymczasowych do modyfikacji

Atrybuty dynamiczne
transfer wartoici z atrybutéw (tymczasowe)

przypisanych do bazy danych
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poprzednich artykutach z cyklu ,,Szablony obiektéw” przedsta-
wiane byly obiekty miedzy innymi do komunikacji ze sterownika-
mi ($Devicelntegration), obiekty reprezentujgce urzadzenia analo-
gowe ($AnalogDevice), czy dyskretne ($DiscreteDevice). W niniej-
szym numerze prezentujemy kolejne szablony.

b

Marcin Wozniczka
ASTOR Sp.z 0.0.

Dodatkowo, w celu maksymalizacji poziomu wia-
rygodnosci danych przepisywanych z bazy do
atrybutow aplikacji tworzona jest tablica transak-
¢ji, ktore nie zakonczyty sie powodzeniem.

Czasami wymagana jest funkcja automatycz-
nego powiadomienia operatoréw, inzynieréw lub
technologéw o zaistniatych zdarzeniach (przekro-
czenie parametréw procesowych, wymagany
przeglad urzadzenia). Jako medium dla takich po-
wiadomien moze postuzy¢ odpowiednio sprepa-
rowana wiadomos¢ e-mail, wysytana automatycz-
nie przez aplikacje SCADA. Na stronie
www.astor.com.pl w dziale ,,Centrum Technicz-
ne” dostepny jest szablon obiektu ($Mail_SMTP)
dla Industrial Application Server (przygotowany
przez Magdalene Lewickg, studentke odbywajaca
staz w krakowskim oddziale firmy ASTOR) realizu-
jacy funkcjonalnos¢ automatycznego wysyfania
wiadomosci e-mail korzystajac z dowolnego ser-
wera SMTP (np.: w sieci firmowej Intranet). Pod-
czas konfiguracji mozna okresli¢ takie parametry
jak: nadawca, odbiorca, serwer pocztowy SMTP,
sposoéb autentykacji, format wiadomosci, priory-
tet, temat oraz tres¢. Dodatkowo mozna okresli¢,
czy wysytany ma by¢ zatgcznik w postaci pliku.
Wiadomos¢ jest wysytana automatycznie, gdy od-
powiedni atrybut dyskretny tego obiektu przyj-
muje wartos¢ TRUE.

Do rozszerzania funkcjonalnosci aplikacji moz-
na wykorzystywa¢ wtasne obiekty Industrial
Application Server. Logike przez nie realizowang
mozna tworzy¢ za pomocy skryptow w jezyku
QuickScript .NET, pisanych bezposrednio w sro-
dowisku IDE (Integrated Development Envirop-
ment), badz za pomocg narzedzi programistycz-
nych ArchestrA Object Toolkit.

Marcin WoZniczka
marcin.wozniczka@astor.com.pl



Pod lupa

Karty CF w jednostkach

sterujgcych NX

Piotr Adamczyk
ASTOR Sp. z 0.0.

Wykorzystanie zewnetrznych kart pamieci w urza

niach automatyki przemystowej staje sie coraz bardziej
powszechne. Karty takie daja mozliwos¢ korzystania
z wielu bardzo przydatnych funkcji. Rowniez firma
Horner w najnowszej rodzinie sterownikéw NX udostep-

nia takg funkcjonalnos¢.

Najczestszg sytuacjg, w ktoérej warto wyko-
rzystac takie rozwigzanie, jest koniecznos¢ zbie-
rania duzej ilosci danych w urzadzeniu. Funkcjo-
nalnos¢ ta jest bardzo przydatna w przypadku
koniecznosci generowania raportéw dziatania
kontrolera. Dzieki zdefiniowanym w oprogra-
mowaniu blokom funkcyjnym realizowanie
funkcji zapisu czy odczytu danych do plikéw jest
bardzo proste. Do dyspozycji mamy réwniez
bloki umozliwiajgce zmiane nazwy lub skasowa-
nie pliku na karcie. Samo skonfigurowanie blo-
kéw w przypadku zapisu danych ogranicza sie
do podania nazwy pliku, oraz zakresu i adresu
zmiennych do logowania, a dla odczytu danych
nalezy poda¢ dodatkowo adres referencyjny re-
jestru, do ktérego ma zostac¢ wczytana zmienna.
Pliki, do ktérych beda zapisywane dane, maja
rozszerzenie CSV i bez najmniejszych proble-
mow mozna je odczytywad i edytowad w opro-
gramowaniu Microsoft Excel lub innym arkuszu
kalkulacyjnym. W rejestrach systemowych ste-
rownika mozemy zweryfikowac ilos¢ wolnej pa-
mieci na karcie oraz jej catkowitg pojemnosc.

Podczas tworzenia ekranoéw operatorskich
mamy mozliwos¢ skorzystania z gotowych funk-
¢ji, ktore sg zaimplementowane w oprogramo-
waniu CsCape. Przy pomocy kreatora mozemy
karte CF sformatowa¢, kasowac pliki, podgladac
je, a takze definiowac, jak ma zachowac sie ste-
rownik w przypadku zapetnienia karty, lub gdy
zwroci ona bfad. Przy pomocy CsCape mozemy
réwniez skompilowa¢ program sterujacy tak,
aby byta mozliwos¢ jego uruchomienia z karty
CF bez koniecznosci uzycia oprogramowania

narzedziowego.

Karte CF mozna roéwniez wykorzysta¢ do
przechowywania plikéw HTML na potrzeby ser-
wera WWW, wbudowanego w sterownik NX.
Istotnym udogodnieniem jest fakt, iz sterownik
umozliwia dostep do danych i plikéw zgroma-
dzonych na karcie przez sie¢ lokalng lub Inter-
net. Wystarczy przy pomocy lokalnego kompu-
tera potfaczy¢ sie ze sterownikiem przy pomocy
protokotu FTP. Nalezy podkresli¢, ze dostep do
tej funkcjonalnosci moze by¢ ograniczony dzie-
ki zabezpieczeniu hastem.

Piotr Adamczyk
piotr.adamczyk@astor.com.pl
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Pod lupa

Rozproszone uktady wejsé/wyjsc
Modut komunikacyjny Modbus
RTU Master

totez warto mu sie blizej przyjrze¢.

Mozliwos¢ zastosowania modutu komunika-
cyjnego w oddalonym uktadzie wejsé/wyjs¢ jest
potrzebna, gdy stajemy przed koniecznoscig dota-
czenia do systemu sterowania lokalnych urzadzen
pomiarowych (takich jak wagi, analizatory, itp.),
znajdujacych sie przy uktadzie wejsé/wyjs¢ rozpro-
szonych, a nie przy sterowniku. Oczywiscie mozna
takie potgczenie zrealizowac z pominieciem ukta-
du wejs¢/wyjs¢, ale wigze sie to albo z konieczno-
scig prowadzenia dodatkowych dtugich kabli do
sterownika, albo z zainstalowaniem dodatkowych
modutéw wejs¢ analogowych w uktadzie
wejsé/wyjs¢ oraz obecnoscig wyjs¢ analogowych
w lokalnym urzadzeniu pomiarowym. W obu
przypadkach rosnie znaczaco cena takiego syste-
mu. Duzo tanszym roz-
wigzaniem moze oka-
za¢ sie przekazywanie
informacji tgczem sze-
regowym, w protokole
Modbus RTU.

PLC Master

VersaMax I/0
GBIOO1, CMMO20

RS485-Modbus RTU

Slavel

._? Slave3

Zastosowanie modutu IC200CMM020

Modut komunika-
cyjny  1C200CMMO020
stosuje sie w ukfadach
wejsé/wyjs¢ rozproszo-
nych z interfejsem sieci
Genius (1C200GBI001).

VersaMax I/0 VersaMax I/0

= Jest on instalowany
(i8] .
. w podstawce komuni-
kacyjnej 1C200CHS006.
==

Sterownikiem lub kon-
trolerem nadrzednym
moze by¢ sterownik se-
rii 90-30 lub kontroler
serii RX3i, wyposazony
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ercie firmy GE Fanuc pojawit si¢ nowy, ciekawy modut
komunikacyjny, ktory umozliwia rozproszonym uktadom
wejs¢/wyjs¢ VersaMax komunikacje w protokole Modbus.
Tego rodzaju rozwigzanie jest bardzo rzadko spotykane,

Grzegorz Faracik
ASTOR Sp. z 0.0.

w modut 1C693BEM331. Mozna tez stosowad
kontroler RX7i z modutem IC697BEM731 lub
IC687BEM731. Konfigurujac IC200CMMO020 przy-
dziela sie mu pewien rejestrowy obszar pamieci,
tzw. wejsciowy i wyjsciowy. Obszar pamieci, do
ktérego sterownik nadrzedny przesyta komende
do obstugi protokotu Modbus RTU, oznaczany
jest jako %AQ. W obszarze %Al znajdujg sie infor-
macje statusowe o module oraz dane przesytane
do sterownika nadrzednego. Komunikacje pro-
gramuje sie niemal identycznie jak w przypadku
innych modutéw komunikacyjnych, postugujac
sie blokiem programowym COMREQ. Dla tego
bloku programista definiuje numer komendy pro-
tokotu Modbus RTU, adres urzagdzenia Slave, ilos¢
i adres danych.

Modut IC200CMMO020 ma port RS485, umozli-
wiajacy prace w trybie 2- i 4-przewodowym
z predkoscig 1200, 2400, 4800, 9600 lub 19200
baud. W razie potrzeby, mozna tez zastosowac
dedykowany do urzadzen GE Fanuc konwerter na
RS232 lub optoizolator RS485; urzadzenia te sg
zasilane wprost z portu komunikacyjnego modutu
IC200CMMO020. W jednym wezle mozna zainstalo-
wac dwa moduty IC200CMM020, kazdy z nich ob-
stuguje maksymalnie 247 urzadzen Slave.

Szczegodtowe informacje mozna znalez¢ w do-
kumentacji GFK-2423 (opis modutu IC200CM-
MO020) oraz GFK-2220 (C lub wersja nowsza — opis
komend COMREQ do obstugi protokofu Modbus
RTU). Dokumentacja dostepna jest na stronie
www.astor.com.pl.

Grzegorz Faracik
grzegorz.faracik@astor.com.pl



Instalacje automatyki

Ukiad wzbudzenia

1 regulac)i

napiecia

Instytut Energetyki, Oddziat Gdansk (IEN Gdansk) od blisko 50 lat zajmuje sie projekto-
waniem uktadéw wzbudzenia. Opracowane przez te firme uktady pracujg w wielu elek-
trowniach w kraju i za granica. W roku 2004 w IEN Gdansk zostat zaprojektowany i wy-
konany nowy ukfad wzbudzenia typu WGSY-38. W tym samym roku IEN Gdansk doko-
nat instalacji i uruchomienia urzadzenia na obiekcie (Elektrownia Befchatéw). Od tego
czasu powstato jeszcze piec takich uktadéw, w tym jeden jako produkt eksportowy.

Uktad WGSY-38 jest cyfrowym uktadem wzbu-
dzenia i regulacji napiecia generatoréw synchro-
nicznych duzej mocy. Regulacja napigcia odbywa
sie poprzez zmiany pradu wzbudzenia If (rys. 1),
ktérego zrédtem sg sterowane za pomocy Swia-
ttowoddw dwa, trzy lub cztery prostowniki tyry-
storowe. Wartos¢ pragdu wzbudzenia If z jednego
prostownika moze osigga¢ 3000 A przy napieciu
wzbudzenia 600 V. WGSY-38 sktada sie z dwoch
catkowicie niezaleznych, funkcjonalnie identycz-
nych kanatéw regulacji oraz wspolnego dla obu
kanatéw panelu operatorskiego — przemystowego
komputera PC z ekranem dotykowym. W czasie
pracy uktadu kanaty (A1, A2) rezerwuja sie na-
wzajem, a w razie wystgpienia awarii aktywnego
kanatu nastepuje przetgczenie na kanat bedacy
W rezerwie.

W kazdym z kanatéow WGSY-38 zastosowano
sterownik VersaMax firmy GE Fanuc. O wyborze
wiasnie tego sterownika dla regulatora przesadzit
korzystny stosunek mozliwosci (dwa porty szere-
gowe z mozliwoscig zaimplementowania Ma-
ster'a RTU) do jego ceny. Sterowniki VersaMax (96
wejs¢ binarnych, 64 wyjscia binarne w jednym ka-
nale) realizujg wszystkie funkcje logiczne i dia-
gnostyczne regulatora WGSY-38, a takze petnig
role rejestratora zdarzen w regulatorze.
Sterowniki PLC sprawujg réwniez nadzér nad pro-
cesem operacyjnego iawaryjnego przetaczania
kanatéw (redundancja kanatow). Aby przetacze-
nie nie spowodowato aktywnosci lub nieaktywno-
sci obu kanatéw jednoczesnie, sterowniki za po-
moca wyjs¢ i wejs¢ binarnych wymieniajg miedzy
sobg informacje o aktywnosci i sprawnosci kana-
téw.

REGULATOR PROSTOWNIK PROSTOWNIK WYLACZNIK
- KANAL A1 TYRYSTOROWY TYRYSTOROWY WZBUDZENIA

BRI RE,

PANEL
PC
A AA

GE Fanuc
S: STEROWNIK STEROWNIK
| LOKALNY | | LOKALNY |
REGULATOR
— KANAL A2

SWIATOLOWODY

Rys. 1. Schemat pogladowy uktadu wzbudzenia i regulacji napigcia
typu WGSY-38

Do wymiany informacji wewnatrz uktadu
wzbudzenia, oprécz wejs¢/wyjs¢ binarnych,
VersaMax wykorzystuje oba swoje porty szerego-
we:

v/ PORT 1 (Master RTU) poprzez konwerter
RS232/485 sterownik wykorzystuje do ko-
munikacji z kartg RC-16 (IEN Gdansk, 16
wejs¢ analogowych, 10 wyjs¢ analogowych)
oraz ze sterownikami lokalnymi SL-01 (IEN
Gdansk). Do karty RC-16 sterownik zapisuje
rejestr trybu pracy, odczytuje zas dostepne
pomiary (m.in. napiecia, prady, moce). Ze
sterownikow lokalnych (stanowigcych wy-
niesione, separowane wejscia/wyjscia ste-
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